Chap. 11 — Plan de Travail Mouvement et interaction

Chapitre 11 — Mouvements et forces

Travail préparatoire:

(MAIE Savoi 3 |
Projections de vecteurs avoir representer les
Soit (0; i, j ) un repére orthonormé. 4 ¢ forces qui s’appliquent en
Soit y un vecteur du plan, de norme v, tel que (i ; u)=0. u - un point :

- - . . u l
Les coordonnées cartésiennes du vecteur u, notées en physique (u" J
y A u‘ B
sont liées a la norme v et a l'angle O par la relation de trigonométrie : i %
AB u ]
cosO= o ;,d’uﬂ u,.= ucos6. De méme, sinB = : d'oi u), = using. 0|7 Exercices 5, 6, 7 et 8 p. 315
u et O sont aussi nommées coordonnées polaires de U
I- - - tH - ére
Il Principe fondamental de la dynamique (2"% loi de Newton)
lll. Principe de I'action réaction (3™ loi de Newton)
Vocabulaire

Référentiel galiléen

Force d’attraction gravitationnelle

Force électrique

Bilan de cours

Je maitrise le cours
Je m’entraine ave ce QCM
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Je maitrise ou je consolide des nouveaux savoir faire :

Je sais déterminer la somme de force qui s’applique au systeme (forrce résultante)
J’apprends par coeur I’exercice 25 p. 329

Je sais appliquer la seconde loi de newton dans un champ uniforme D
Exercice 35

Je sais passer des forces au mouvement et du mouvement aux forces
47 p. 334 []
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